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計測研究会 
 

テーマ「生体計測および一般」 

 
    〔委 員 長〕関根松夫（防衛大学校） 

    〔幹  事〕作本義孝（日本電気計器検定所） 

    〔幹事補佐〕白井照光（日本電気計器検定所） 

 

日 時 平成１６年１２月１７日（金）１０：００～１６：３５ 

場 所 電気通信大学 IS 棟 ２階 大会議室（調布市調布ヶ丘 1-5-1，京王線調布駅北口下車徒歩 5 分，

http://www.is.uec.ac.jp/map/，Tel. 0424-43-5173：内田） 

［企画担当：内田雅文（電気通信大学），白井照光（日本電気計器検定所）］ 
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IM-04-74 輝度値３値化によるステレオマッチング手法の一考察 

 広瀬甚之，横山修一（工学院大学） ············43 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



 
 
 
協  賛 IEEE Society of Instrumentation and Measurement, Japan Chapter 


